
생체역학 및 의료로봇 

생체역학 분과는 공학, 물리학, 수학의 원리를 적용하여 인체의 움직임을 분석하고 이해하는 다양

한 연구주제를 다룹니다. 작게는 세포 수준의 움직임에서부터 크게는 근골격계의 작동 방식에 이

르기까지 광범위한 연구 영역을 포괄합니다. 주요 연구 주제에는 세포역학, 메케노바이올로지, 생

체역학, 근골격계 생체역학, 보행 분석, 재활공학, 인공관절, 조직공학, 보행 보조기, 재활 및 의료

용 로봇, 그리고 웨어러블 재활 기기 및 인공지능(AI) 기술을 활용한 다양한 생체역학 문제 해결

에 대한 연구를 포함합니다.  

본 분과에서 다루는 세부 연구 주제는 다음과 같습니다. 

1. 생체역학: 인체의 구조와 기능을 수학적으로 모델링하여 인체의 동적 특성을 이해하고 

예측하는 연구. 이러한 모델링 연구는 운동 생리학, 인공 지능, 컴퓨터 시뮬레이션 기술 

등 다양한 분야의 기술과 접목한 연구들을 포함함. 

2. 재활공학 및 조직공학(인공관절 포함): 다양한 상황과 환경에서 인체 부위의 기능을 최적

화하고, 운동 효과를 최적화하는 연구들을 다루고 있음. 또한, 신경-근-골격계의 상호작용

을 이해하고, 재활 프로세스를 개선하는 연구. 인공관절을 포함한 조직공학적인 관점에서 

근골격계의 치료와 재생 쪽의 연구.  

3. 로봇을 활용하여 진단, 치료, 재활 등 다양한 목적으로 활용되는 로봇에 대한 연구를 포

함함. 수술로봇 연구의 경우 복강경 수술로봇, 정형외과의 척추/관절 수술로봇 등 수술에 

사용되는 로봇에 대한 내용을 다루고 있음. 또한 재활로봇의 경우 치료용 재활로봇에서

부터 일상생활에 도움이 되는 착용형 로봇까지 다양한 연구를 포함함. 로봇의 사용 목적

에 따라 정밀도 향상, 침습 최소화, 경량화 등을 목적으로 센서기술, 촉각 피드백, 그립, 

자율성 등의 향상에 대한 다양한 연구. 

4. 세포역학: 세포의 운동, 구조, 힘 등에 대한 연구에 초점을 맞추고 있으며, 이러한 맥락에

서 다양한 생병리적 환경에서 세포 내 구조물의 동적 변화 및 역할을 이해하기 위한 다

양한 내용을 포괄적으로 다루고 있습니다. 이 외에도 메케노바이올로지 관점에서 이러한 

세포의 기계적 특성이나 기계적 자극에 대한 세포의 반응과 관련된 세포 내에서의 신호

전달 기작에 대한 연구들을 다룸. 

 

이외에도 세포에서부터 인체의 움직임 등과 관련된 다양한 공학적 연구 방법론을 다룸.  


